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1. Cechy ogodlne implementacji CANopen

Podstawowa charakterystyka:
e Komunikacja zgodna z standardem DS301 V4.0.2
Profil urzadzenia: DS404 V1.2
Szybkos$¢ transmisji: 10kBit/s...1000kBit/s
Obstuga 11-bitowych identyfikatoréw
Tryb AutoStart dla pracy bez urzadzenia Master
Pamie¢ EEPROM: Zapis parametréw komunikacji, aplikacji i producenta
Kontrola btedéw (NMT Slave): Heartbeat, NodeGuarding
Komunikacja SDO:
o 1serwer
o Transfer w trybie Expedited | Segmented
e Komunikacja TPDO:
o TPDO1, TPDO2
o Tryby: wyzwalane przez zdarzenie/czasowe, zgdanie zdalne (RTR), synchronizacja
cykliczna/acykliczna (SYNC)
o Mapowanie TPDO: Dynamiczne mapowanie maksimum 4 elementéw
o  Wiadomos¢ awaryjna EMCY: Tak
e Praca synchroniczna SYNC: Konsument

2. Object Dictionary — Stownik obiektu
2.1. Definicje typow

Statyczne typy danych sg umieszczone w Object Dictionary w celu definicji typdw obstugiwanych przez
urzadzenie. Zakres 0001h — 0007h moze by¢ mapowany w PDO w celu rezerwacji pustego miejsca o
wybranej ilosci bajtéw.

Index | Sub | Typ danych | Tryb dostepu | Mapowanie PDO
0002h | Oh INTEGER8 RO Tak
0003h | Oh | INTEGER16 RO Tak
0004h | Oh | INTEGER32 RO Tak
0005h | Oh | UNSIGNED8 RO Tak
0006h | Oh | UNSIGNED16 RO Tak
0007h | Oh | UNSIGNED32 RO Tak

2.2. Dane specyficzne dla komunikacji

Index Sub Typ danych Atrybut | Map PDO | Opis
1000h Oh UNSIGNED32 RO Typ urzadzenia
1001h Oh UNSIGNED8 RO Tak Error register
1003h ARRAY Historia btedéw

Oh UNSIGNED8 RW llos¢ zgtoszonych bteddéw

1h-Ah UNSIGNED32 RO Whpisy historii btedow

1005h Oh UNSIGNED32 RO COB-ID SYNC
1008h Oh VIS-STRING CONST Nazwa urzgdzenia
1009h Oh VIS-STRING CONST Wersja sprzetu
100Ah Oh VIS-STRING CONST Wersja oprogramowania
100Ch Oh UNSIGNED16 RW Czas ochrony (Guard Time)
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100Dh Oh UNSIGNED8 RW Life Time Factor
1010h ARRAY Zapis parametrow
Oh UNSIGNEDS8 RO llos¢ elementdw tablicy
1h UNSIGNED32 RW Zapis wszystkich parametréw
2h UNSIGNED32 RW Zapis parametrow komunikacji
3h UNSIGNED32 RW Zapis parametrow aplikacji
4h UNSIGNED32 RW Zapis parametrow producenta
1011h ARRAY Przywracanie parametréw
Oh UNSIGNEDS8 RO llos¢ elementdw tablicy
1h UNSIGNED32 RW Przywracanie wszystkich parametrow
2h UNSIGNED32 RW Przywracanie parametréw komunikacji
3h UNSIGNED32 RW Przywracanie parametréw aplikacji
4h UNSIGNED32 RW Przywracanie parametréw producenta
1014h Oh UNSIGNED32 RO COB-ID EMCY
1015h Oh UNSIGNED16 RW Czas przerwy w transmisji EMCY
1017h Oh UNSIGNED16 RW Heartbeat Time
1018h RECORD Identyfikator
Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ elementéw rekordu
1h UNSIGNED32 RO ID producenta
2h UNSIGNED32 RO Kod produktu
3h UNSIGNED32 RO Numer rewizji
4h UNSIGNED32 RO Numer seryjny
1200h RECORD Serwer SDO
Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji rekordu SDO
1h UNSIGNED32 RO COB-ID SDO RX
2h UNSIGNED32 RO COB-ID SDO TX
1800h RECORD Serwer TPDO 1
Oh UNSIGNEDS8 RO llos¢ pozycji rekordu
1h UNSIGNED32 RO COB-IDTPDO 1
2h UNSIGNED8 RW Typ transmisji
3h UNSIGNED16 RW Inhibit Time
Sh UNSIGNED8 RW Event timer
1801h RECORD Serwer TPDO 2
Oh UNSIGNED8 RO llos¢ pozycji rekordu
1h UNSIGNED32 RO COB-IDTPDO 2
2h UNSIGNED8 RW Typ transmisji
3h UNSIGNED16 RW Inhibit Time
Sh UNSIGNED8 RW Event timer
1A00h RECORD Mapowanie parametréw TPDO 1
Oh UNSIGNEDS8 RW Ilos¢ mapowanych pozycji
1h-4h UNSIGNED32 RW Parametry mapowania
1A01h RECORD Mapowanie parametréw TPDO 2
Oh UNSIGNED8 RW Ilos¢ mapowanych pozycji
1h-4h UNSIGNED32 RW Parametry mapowania
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1000h: Device Type
Opisuje typ urzadzenia. Starsze 16 bitdw opisuje profil urzadzenia, mtodsze 16 bitdw daje informacje na
temat funkcjonalnosci.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1000h Device type UNSIGNED32 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED32 00030194h
1001h: Error register
Rejestr bteddéw. Czes¢ obiektu EMCY.
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1001h Error register UNSIGNEDS8 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 no

1003h: Pre-defined Error Field

Przechowuje liste btedow ktére zasygnalizowano uzywajgc obiektu EMCY. Dostarcza historie bteddw.

Whpisujac ,,0” do pozycji Oh czysci historie.

Format danych historii btedu UNSIGNED32:

Bajt 3 (MSB)

| Bajt 2

Bajt 1

Baijt O (LSB)

Additional Information

Error Code

Kod btedu PRODUCENT

Kod btedu EMCY

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1003h Pre-defined Error Field UNSIGNED32 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNEDS8 no
1h-Ah ro no UNSIGNED32 no
1005h: COB-ID SYNC
Definiuje COB-ID modutu komunikacji synchronicznej SYNC.
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1005h COB-ID SYNC UNSIGNED32 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED32 80h
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1008h: Manufacturer Device Name
Nazwa urzgdzenia.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1008h Manufacturer Device Name VIS-STRING VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh const no VIS-STRING Nivomer SPP2
1009h: Manufacturer Hardware Version
Wersja sprzetu urzadzenia.
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1008h Manufacturer Hardware Version VIS-STRING VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh const no VIS-STRING Zalezne od wersji np. 1.0.0
100Ah: Manufacturer Software Version
Wersja oprogramowania urzgdzenia.
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
100Ah Manufacturer Software Version VIS-STRING VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh const no VIS-STRING Zalezne od wersji np. 1.0.0

100Ch: Guard Time
Obiekt pod indeksem 100Ch wyraza ,Guard Time” i razem z 100Dh ,Life Time Factor” tworzg protokét Life
Guarding. Guard Time wyrazany w milisekundach mnozony jest poprzez Life Time Factor tworzg czas
ochrony ,Life Time”. Wartos¢ 0 deaktywuje protokoét.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
100Ch Guard Time UNSIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNED16 Oh
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100Dh: Life Time Factor
Guard Time wyrazany w milisekundach mnozony jest poprzez Life Time Factor tworzg czas ochrony , Life
Time”. Wartos¢ 0 deaktywuje protokét.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
100Dh Life Time Factor UNSIGNED8 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNED8 Oh

1010h: Store parameters

Obiekt pozwala zapisywaé dane do pamieci EEPROM. Odczyt pozycji zwraca informacje o mozliwosci zapisu
(Gdy bit 0 wynosi 1 urzadzenie zapamietuje stan). Zapis parametréw jest wykonywany po wpisaniu
sygnatury ,,save” (65766173h) pod odpowiedni sub-index:

e Oh: Przechowuje najwiekszg wspierang wartos¢ sub-index
e 1h: Zapis wszystkich parametréw
e 2h: Zapis parametréw komunikacyjnych (Indeks 1000h-1999h)
e 3h: Zapis parametréw aplikacji (Indeks 6000h-9999h)
e 4h: Zapis parametréw producenta (Indeks 2000h-5999h)
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1010h Store parameters UNSIGNED32 ARRAY
Opis pozycji:

Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS no
1h rw no UNSIGNED32 no
2h rw no UNSIGNED32 no
3h rw no UNSIGNED32 no
4h rw no UNSIGNED32 no

1011h: Restore default parameters
Obiekt pozwala przywrdci¢ dane domysine. Odczyt pozycji zwraca informacje o mozliwosci zapisu (Gdy bit 0
wynosi 1 urzgdzenie zapamietuje stan). Przywracanie parametréow jest wykonywane po wpisaniu sygnatury
,lo0ad” (64616f6Ch) pod odpowiedni sub-index:
e Oh: Przechowuje najwiekszg wspierang wartos¢ sub-index
1h: Przywracanie domysinych wszystkich parametréw
2h: Przywracanie domysinych parametréw komunikacyjnych (Indeks 1000h-1999h)
3h: Przywracanie domyslnych parametréw aplikacji (Indeks 6000h-9999h)
4h: Przywracanie domyslnych parametréw producenta (Indeks 2000h-5999h)

Po wystaniu sygnatury nalezy wykonac reset urzadzenia.
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Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1011h Restore default parameters UNSIGNED32 ARRAY
Opis pozycji:

Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 no
1h rw no UNSIGNED32 no
2h rw no UNSIGNED32 no
3h rw no UNSIGNED32 no
4h rw no UNSIGNED32 no

1014h: COB-ID Emergency Object
Definiuje COB-ID modutu zgtaszania btedéw EMCY.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1014h COB-ID EMCY UNSIGNED32 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED32 80h + NodelD

1015h: Inhibit Time EMCY
Okresla czas przerwy pomiedzy kolejnymi transmisjami obiektu EMCY. Czas wyrazany w 100us.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1015h Inhibit Time EMCY UNSIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED16 0

1017h: Producer Heartbeat Time
Okresla czas wysytania sygnatu protokotem Hearbeat. Czas okreslany jest w milisekundach. Dla wartosci ,,0”
protokot jest wytgczony

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1017h Producer Heartbeat Time UNSIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED16 2000
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1018h: Identity Object

Obiekt przechowuje informacje na temat urzadzenia.

e Oh: Przechowuje najwiekszg wspierang wartos¢ sub-index

e 1h:Vendor-ID
e 2h: Kod produktu (Typ urzagdzenia 01h, Konfiguracja 01h, Skrajny zakres pomiarowy 0032h)
e 3h: Numer rewizji
e 4h: Numer seryjny
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1018h Identity Object UNSIGNED32 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 4
1h ro no UNSIGNED32 00000000h
2h ro no UNSIGNED32 01010032h
3h ro no UNSIGNED32 Zalezne od wersji: 00000000h
4h ro no UNSIGNED32 Numer seryjny: 00000001h

1200h: Server SDO

Definiuje COB-ID modutu serwera SDO.

e Oh: Przechowuje najwiekszg wspierang wartos¢ sub-index

e 1h: Kanat odbiorczy SDO
e 2h: Kanat nadawczy SDO

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1200h Server SDO UNSIGNED32 RECORD
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 3
1h ro no UNSIGNED32 600h + NodelD
2h ro no UNSIGNED32 580h + NodelD

1800h - 1801h: Transmit PDO Communication Parameter
Zawiera parametry komunikacyjne protokotu PDO ktére urzadzenie potrafi wysyfac.

e Oh: Przechowuje najwiekszg wspierang wartos¢ sub-index

e 1h: COB-ID kanatu nadawczego TPDO
e 2h:Tryb transmisji
e 3h: Czas przerwy pomiedzy kolejnymi transmisjami wyrazany w 100us
e 4h: zarezerwowane
e 5h: Timer ewentow wyrazany w milisekundach (w trybie asynchronicznym PDO bedzie wysytane
dodatkowo po uptywie czasu)
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
1800h- .
Transmit PDO Parametr UNSIGNED32 RECORD
1801h
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Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS 5
1h ro no UNSIGNED32 Indeks 1800h: 180h + NodelD
Indeks 1801h: 280h + NodelD
2h rw no UNSIGNEDS8 254
3h rw no UNSIGNED16 0
4h ro no UNSIGNEDS reserved
5h rw no UNSIGNED16 1000

1A00h - 1A01h: Transmit PDO Mapping Parameter

Definiuje tablice mapowiania elementow stownika (Object Dictionary) do przestania w module TPDO.
e Oh: Przechowuje ilos¢ mapowanych obiektéw
e 1h—4h: Zakodowany Indeks, Sub-Indeks oraz ilo$¢ bitéw mapowanego obiektu

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
11':%(;: Server SDO UNSIGNED32 RECORD
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Indeks 1A00h: 3
Oh rw no UNSIGNED8 Indeks 1A01h: 3
1h W no UNSIGNED32 Indeks 1A00h: 21100010h
Indeks 1A01h: 22100010h
2h W no UNSIGNED32 Indeks 1A00h: 21000010h
Indeks 1A01h: 22000010h
3h W no UNSIGNED32 Indeks 1A00h: 21010010h
Indeks 1A01h: 22010010h
4h W no UNSIGNED32 Indeks 1A00h: 0
Indeks 1A01h: 0
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2.3. Dane specyficzne dla aplikacji

Index Sub Typ danych Atrybut | Map PDO | Opis
6000h ARRAY DI Wejscia cyfrowe

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNEDS8 RW Tak DI 8 wejs¢ cyfrowych (2 uzywane)
6002h ARRAY DI Polaryzacja wejs¢é cyfrowych

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNEDS8 RW DI Polaryzacja wejsé cyfrowych 1
6005h Oh UNSIGNEDS RW Globalne witaczenie przerwac dla wejsé

cyfrowych

6006h ARRAY DI Przerwania od zmiany stanu

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNED8 RW DI Przerwania od zmiany stanu 1
6007h ARRAY DI Przerwania od zbocza narastajgcego

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNEDS8 RW DI Przerwania od zbocza narastajgcego 1
6008h ARRAY DI Przerwania od zbocza narastajgcego

Oh UNSIGNEDS RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNEDS8 RW DI Przerwania od zbocza opadajgcego 1
6110h ARRAY Al Typ czujnika wejscia analogowego

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNED16 RW Al Typ czujnika wejscia analogowego 1

2h UNSIGNED16 RW Al Typ czujnika wejscia analogowego 2
6111h ARRAY Al Autokalibracja

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNED32 WO Al Autokalibracja 1

2h UNSIGNED32 WO Al Autokalibracja 2
6125h ARRAY Al Autozero

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNED32 WO Al Autozero 1

2h UNSIGNED32 WO Al Autozero 2
6131h ARRAY Al Jednostka fizyczna

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNED32 RW Al Jednostka fizyczna 1

2h UNSIGNED32 RW Al Jednostka fizyczna 2
7100h ARRAY Al Wejscie pomiarowe FV

Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h SIGNED16 RO Tak Al Wejscie pomiarowe FV 1

2h SIGNED16 RO Tak Al Wejscie pomiarowe FV 2
7120h ARRAY Al Pierwszy punkt kalibracji FV

Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h SIGNED16 RW Al Pierwszy punkt kalibracji FV 1

2h SIGNED16 RW Al Pierwszy punkt kalibracji FV 2
7121h ARRAY Al Pierwszy punkt kalibracji PV

Oh UNSIGNEDS RO llo$¢ pozycji tablicy

1h SIGNED16 RW Al Pierwszy punkt kalibracji PV 1

2h SIGNED16 RW Al Pierwszy punkt kalibracji PV 2
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7122h ARRAY Al Drugi punkt kalibracji FV
Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy
1h SIGNED16 RW Al Drugi punkt kalibracji FV 1
2h SIGNED16 RW Al Drugi punkt kalibracji FV 2
7123h ARRAY Al Drugi punkt kalibracji FV
Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy
1h SIGNED16 RW Al Drugi punkt kalibracji PV 1
2h SIGNED16 RW Al Drugi punkt kalibracji PV 2
7124h ARRAY Al Przesuniecie (offset) wartosci PV
Oh UNSIGNEDS RO llo$¢ pozycji tablicy
1h SIGNED16 RW Al Przesuniecie (offset) wartosci PV 1
2h SIGNED16 RW Al Przesuniecie (offset) wartosci PV 2
7130h ARRAY Al Wejscie pomiarowe PV
Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji tablicy
1h SIGNED16 RO Tak Al Wejscie pomiarowe PV 1
2h SIGNED16 RO Tak Al Wejscie pomiarowe PV 2
7133h ARRAY Al Przerwanie od delty wartosci PV
Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji tablicy
1h SIGNED16 RW Al Przerwanie od delty wartosci PV 1
2h SIGNED16 RW Al Przerwanie od delty wartosci PV 2
7134h ARRAY Al Przerwanie niskiego poziomu wartosci PV
Oh UNSIGNEDS8 RO llos$¢ pozycji tablicy
1h SIGNED16 RW Al Przerwanie niskiego poziomu wartosci PV 1
2h SIGNED16 RW Al Przerwanie niskiego poziomu wartosci PV 2
7135h ARRAY Al Przerwanie wysokiego poziomu wartosci PV
Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy
1h SIGNED16 RW Al Przerwanie wysokieio poziomu wartosci PV
>h SIGNED16 RW Al Przerwanie wysokiego poziomu wartosci PV

6000h: DI Read state 8 Input Lines

Wejscia cyfrowe.

Przechowuje stan wejsé cyfrowych. Wejscia cyfrowe sg prébkowane, nastepnie przetwarzane zgodnie z

rejestrem polaryzacyjnym i wpisywane do rejestru obiektu.

e Bit 0: Stan wejscia cyfrowego DI 1 (Ztacze zewnetrzne Z2 modutu MSC-2)
e Bit 1: Stan wejscia cyfrowego DI 2 (Ztacze zewnetrzne Z3 modutu MSC-2)

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6000h DI Read state 8 Input Lines UNSIGNEDS8 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 1
1h ro yes UNSIGNEDS8 no
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6002h: DI Polarity 8 Input Lines

Definiuje polaryzacje wejs¢ cyfrowych. Gdy bit jest rowny ,1” polaryzacja wejscia jest odwrdcona.
e Bit 0: Polaryzacja wejscia cyfrowego DI 1
e Bit 1: Polaryzacja wejscia cyfrowego DI 2

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6002h DI Polarity 8 Input Lines UNSIGNED8 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 1
1h rw no UNSIGNED8 0

6005h: Global Interrupt Enable Digital 8-Bit

Globalna maska przerwan cyfrowych. Wpisanie wartosci “1” pozwala na przetwarzanie obiektéw 6006h,

6007h, 6008h.
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6005h Global Interrupl';ilinable Digital 8- UNSIGNEDS VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNED8 0

6006h: Interrupt Mask Any Change 8-Bit

Maska przerwan od kazdej zmiany stanu sygnatu cyfrowego. Gdy obiekt 6000h jest mapowany do PDO
wystgpienie przerwania rozpocznie przetwarzanie i generowanie wiadomosci TPDO (w zaleznosci od trybu).

e Bit 0: Wejscie cyfrowe DI 1
e Bit 1: Wejscie cyfrowe DI 2

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6006h Interrupt Mask Any Change 8-Bit UNSIGNEDS8 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 1
1h rw no UNSIGNED8 0

6007h: Interrupt Mask Low-to-High 8-Bit

Maska przerwan od zbocza narastajgcego stanu sygnatu cyfrowego. Gdy obiekt 6000h jest mapowany do
PDO wystgpienie przerwania rozpocznie przetwarzanie i generowanie wiadomosci TPDO (w zaleznosci od

trybu).

e Bit 0: Wejscie cyfrowe DI 1
e Bit 1: Wejscie cyfrowe DI 2
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Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6007h Interrupt Mask Low-to-High 8-Bit UNSIGNED8 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 1
1h rw no UNSIGNED8 0

6008h: Interrupt Mask High-to-Low 8-Bit
Maska przerwan od zbocza opadajgcego stanu sygnatu cyfrowego. Gdy obiekt 6000h jest mapowany do
PDO wystgpienie przerwania rozpocznie przetwarzanie i generowanie wiadomosci TPDO (w zaleznosci od

trybu).

e Bit 0: Wejscie cyfrowe DI 1
e Bit 1: Wejscie cyfrowe DI 2

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6008h Interrupt Mask High-to-Low 8-Bit UNSIGNED8 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 1
1h rw no UNSIGNED8 0
Wejscia analogowe.
6110h: Al Sensor type
Definiuje typ czujnika potgczonego z wejsciem analogowym.
e Sub-Index 1: Wejscie analogowe Al 1
e Sub-Index 2: Wejscie analogowe Al 2
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6110h Al Sensor type UNSIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 2
1h rw no UNSIGNED16 Potencjometr 120
2h rw no UNSIGNED16 Potencjometr 120

6111h: Al Autocalibration

Whpisanie sygnatury ,cali” uruchamia wewnetrzng kalibracje obwodu wejscia analogowego.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6111h Al Autocalibration UNSIGNED32 ARRAY
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Opis pozycji:

Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 2
1h wo no UNSIGNED32 no
2h wo no UNSIGNED32 no

6125h: Al Autozero

Wopisanie sygnatury ,zero” spowoduje modyfikacje obiektu Input Offset 7124h tak aby aktualna wartosé
obiektu 7130h wynositfa zero.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6125h Al Autozero UNSIGNED32 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 2
1h wo no UNSIGNED32 no
2h wo no UNSIGNED32 no

6131h: Al Physical unit PV

Definiuje kod jednostki fizycznej wartosci wejscia analogowego po przetworzeniu (domys$inie Ohm).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
6131h Al Physical unit PV UNSIGNED32 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 2
1h rw no UNSIGNED32 Ohm 00280000h
2h rw no UNSIGNED32 Ohm 00280000h

7100h: Al Input FV

Obiekt reprezentuje wartos¢ wejscia analogowego ktéra nie zostata jeszcze przetworzona na jednostki

fizyczne.
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7100h Al Input FV SIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 2
1h ro yes SIGNED16 no
2h ro yes SIGNED16 no
1vV/2019 14/32



System pomiaru poziomu SPP2 N%VOMER

7120h: Al Input scaling 1 FV
Obiekt definiuje wartos¢ pierwszego punktu kalibracji wejscia analogowego. Wyskalowany w jednostkach
sygnatu wejsciowego.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7120h Al Input scaling 1 FV SIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 2
1h rw no SIGNED16 Zalezny od kalibracji
2h rw no SIGNED16 Zalezny od kalibracji

7121h: Al Input scaling 1 PV

Obiekt definiuje wartos¢ pierwszego punktu kalibracji wejscia analogowego. Wyskalowany w jednostkach
fizycznych sygnatu wejsciowego (domyslnie: rezystancja linijki pomiarowej miernika MP-2 wyskalowana do
formatu 0,0 Ohm).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7121h Al Input scaling 1 PV SIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 2
1h rw no SIGNED16 Zalezny od kalibracji
2h rw no SIGNED16 Zalezny od kalibracji

7122h: Al Input scaling 2 FV
Obiekt definiuje wartos¢ drugiego punktu kalibracji wejscia analogowego. Wyskalowany w jednostkach
sygnatu wejsciowego.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7122h Al Input scaling 2 FV SIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 2
1h rw no SIGNED16 Zalezny od kalibracji
2h rw no SIGNED16 Zalezny od kalibracji

7123h: Al Input scaling 2 PV

Obiekt definiuje wartos¢ drugiego punktu kalibracji wejscia analogowego. Wyskalowany w jednostkach
fizycznych sygnatu wejsciowego (domyslnie: rezystancja linijki pomiarowej miernika MP-2 wyskalowana do
formatu 0,0 Ohm).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7123h Al Input scaling 2 PV SIGNED16 ARRAY
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Opis pozycji:

Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 2
1h rw no SIGNED16 Zalezny od kalibracji
2h rw no SIGNED16 Zalezny od kalibracji

7124h: Al Input offset

Dodatkowe przesuniecie (offset) wartosci wyskalowanej w jednostkach fizycznych (domyslinie: rezystancja

w formacie 0,0 Ohm).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7124h Al Input offset SIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 2
1h rw no SIGNED16 0
2h rw no SIGNED16 0

7130h: Al Input PV

Obiekt reprezentuje wartos¢ wejscia analogowego ktdra zostata przetworzona przez blok skalowania
wyrazana w jednostkach fizycznych (domysinie: rezystancja w formacie 0,0 Ohm).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7130h Al Input PV SIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 2
1h ro yes SIGNED16 no
2h ro yes SIGNED16 no

7133h: Al Interrupt delta input PV
Kiedy wartosc fizyczna wejscia analogowego 7130h jest mapowana do PDO i zmiana wartosci bedzie wyzsza
od zdefiniowanej delty od ostatniej transmisji wtedy PDO jest transmitowany ponownie. Wartos$¢ 0 wytgcza
funkcje (domyslnie: rezystancja w formacie 0,0 Ohm).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7133h Al Interrupt delta input PV SIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 2
1h rw no SIGNED16 0
2h rw no SIGNED16 0
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7134h: Al Interrupt lower limit input PV

Kiedy warto$¢ fizyczna wejscia analogowego 7130h jest mapowana do PDO i wartos¢ przekroczy
zdefiniowany prég PDO bedzie transmitowany. Wartos¢ -1 wytagcza funkcje (domyslnie: rezystancja w
formacie 0,0 Ohm).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7134h Al Interrupt lower input PV SIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 2
1h rw no SIGNED16 -1
2h rw no SIGNED16 -1

7135h: Al Interrupt upper limit input PV

Kiedy warto$¢ fizyczna wejscia analogowego 7130h jest mapowana do PDO i wartos¢ przekroczy
zdefiniowany prég PDO bedzie transmitowany. Wartos¢ Ox7fff wytgcza funkcje (domysinie: rezystancja w
formacie 0,0 Ohm).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
7135h Al Interrupt delta input PV SIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 2
1h rw no SIGNED16 Ox7fff
2h rw no SIGNED16 Ox7fff
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2.4. Dane producenta

Index Sub Typ danych Atrybut | Map PDO | Opis
2000h Oh UNSIGNED8 RW Tryb Boot-Up
2001h Oh UNSIGNEDS8 RO Aktualnie uzywany Node-ID
2002h Oh UNSIGNEDS8 RO Aktualnie wybrany indeks predkosci transmisji
2003h Oh UNSIGNED8 RW Node-ID zapisany w EEPROM
Indeks predkosci transmisji zapisany w
2004h | Oh UNSIGNEDS RW pre CEPROM Ji zapisany
2100h Oh SIGNED16 RO Tak Poziom wody
2101h Oh UNSIGNED16 RW Tak Zakres pomiarowy poziomu wody
2102h Oh UNSIGNED16 RW Przesuniecie zakresu poziomu wody
2109h Oh UNSIGNEDS8 RW Typ czujnika poziomu wody
2110h Oh SIGNED16 RO Tak Poziom wody w procentach 0.00%
2115h Oh SIGNED16 RW Przerwanie od zmiany poziomu wody
2116h Oh SIGNED16 RW Przerwanie od niskiego poziomu wody
2117h Oh SIGNED16 RW Przerwanie od wysokiego poziomu wody
2200h Oh SIGNED16 RO Tak Poziom fekaliow
2201h Oh UNSIGNED16 RW Tak Zakres pomiarowy poziomu fekaliow
2202h Oh UNSIGNED16 RW Przesuniecie zakresu poziomu fekalidow
2209h Oh UNSIGNED8 RW Typ czujnika poziomu fekaliéw
2210h Oh SIGNED16 RO Tak Poziom fekaliow w procentach 0.00%
2215h Oh SIGNED16 RW Przerwanie od zmiany poziomu fekaliéw
2216h Oh SIGNED16 RW Przerwanie od niskiego poziomu fekaliéw
2217h Oh SIGNED16 RW Przerwanie od wysokiego poziomu fekaliow
2301h ARRAY Interpretacja poziomu dla wejscia cyfrowego
Oh UNSIGNEDS8 RO llos¢ wejsé cyfrowych
1h SIGNED16 RW Interpretacja poziomu dla wejscia cyfrowego 1
2h SIGNED16 RW Interpretacja poziomu dla wejscia cyfrowego 2
2310h ARRAY Poziom przetgczania przekaznikéw
Oh UNSIGNED8 RO llos¢ przekaznikow
1h UNSIGNED32 RW Poziom przetgczania przekaznikéw 1
2h UNSIGNED32 RW Poziom przetgczania przekaznikéw 2
3h UNSIGNED32 RW Poziom przetgczania przekaznikéw 3
4h UNSIGNED32 RW Poziom przetaczania przekaznikdow 4
5h UNSIGNED32 RW Poziom przetgczania przekaznikéw 5
2311h RECORD Konfiguracja przekaznika 1
Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji tablicy
1h UNSIGNED8 RW Tryb pracy przekaznika 1
2h UNSIGNED8 RW Zrédto poréwnania przekaznika 1
3h SIGNED16 RW Poziom poréwnania przekaznika 1
2312h RECORD Konfiguracja przekaznika 2
Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji tablicy
1h UNSIGNEDS8 RW Tryb pracy przekaznika 2
2h UNSIGNED8 RW Zrédto poréwnania przekaznika 2
3h SIGNED16 RW Poziom poréwnania przekaznika 2
2313h RECORD Konfiguracja przekaznika 3
Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji tablicy
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1h UNSIGNEDS8 RW Tryb pracy przekaznika 3

2h UNSIGNEDS8 RW Zrédto poréwnania przekaznika 3

3h SIGNED16 RW Poziom poréwnania przekaznika 3
2314h RECORD Konfiguracja przekaznika 4

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNEDS8 RW Tryb pracy przekaznika 4

2h UNSIGNEDS RW Zrédto porédwnania przekaznika 4

3h SIGNED16 RW Poziom poréwnania przekaznika 4
2315h RECORD Konfiguracja przekaznika 5

Oh UNSIGNEDS RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNEDS RW Tryb pracy przekaznika 5

2h UNSIGNEDS8 RW Zrédto poréwnania przekaznika 5

3h SIGNED16 RW Poziom poréwnania przekaznika 5
2400h RECORD Dioda stanu - zasilanie

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNED8 RW Kolor diody sygnalizacji zasilanie
2401h RECORD Dioda stanu — priorytet 1 (najwyzszy)

Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNEDS8 RW Tryb poréwnania 1

2h UNSIGNED8 RW Kolor diody 1

3h SIGNED16 RW Wartos$¢ poréwnania 1
2402h RECORD Dioda stanu — priorytet 2

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNED8 RW Tryb poréwnania 2

2h UNSIGNED8 RW Kolor diody 2

3h SIGNED16 RW Wartos$¢ poréwnania 2
2403h RECORD Dioda stanu — priorytet 3

Oh UNSIGNEDS8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNEDS RW Tryb poréwnania 3

2h UNSIGNED8 RW Kolor diody 3

3h SIGNED16 RW Wartos$¢ poréwnania 3
2404h RECORD Dioda stanu — priorytet 4 (najnizszy)

Oh UNSIGNED8 RO llo$¢ pozycji tablicy

1h UNSIGNED8 RW Tryb poréwnania 4

2h UNSIGNED8 RW Kolor diody 4

3h SIGNED16 RW Wartos$¢é poréwnania 4

Konfiguracja

2000h: Boot-Up

Gdy wartos¢ obiektu 2000h jest wieksza od ,,0” urzadzenie automatycznie przechodzi w stan operacyjny po
uruchomieniu urzadzenia i wystaniu wiadomosci NMT BootUp.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2000h Boot-Up UNSIGNED8 VAR
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Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNED8 0
2001h: Current NodelD
Aktualny NodelD (odczytany z przetacznikéw typu DIP Switch lub z EEPROM).
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2001h Current NodelD UNSIGNED8 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 no
2002h: Current CAN Bitrate Index
Aktualny indeks bitrate (odczytany z przetgcznikéw typu DIP Switch lub z EEPROM).
e <0> 1000kbps
e <1>800kbps
e <2>500kbps
e <3>250kbps
o <4>125kbps
e  <6>50kbps
e <7>20kbps
e <8>10kbps
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2002h Current CAN Bitrate Index UNSIGNEDS8 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNEDS8 no

2003h: Saved NodelD

Przechowywana w pamieci EEPROM wartos¢ NodelD. Wykorzystywany w przypadku gdy Node-ID

ustawiony za pomocg przetgcznikdw typu DIP Switch przyjmuje wartos¢ ,,0”.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2003h Saved NodelD UNSIGNED8 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNED8 1
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2004h: Saved CAN Bitrate Index

Przechowywana w pamieci EEPROM indeks bitrate. Wykorzystywany w przypadku gdy Node-ID ustawiony

za pomocg przetgcznikdéw typu DIP Switch przyjmuje wartos¢ ,,0”.
e <0> 1000kbps

<1> 800kbps

<2> 500kbps

<3> 250kbps

<4> 125kbps

<6> 50kbps

<7> 20kbps

<8> 10kbps

Opis obiektu:

Index

Name

Data Type

Object Code

2004h

Saved CAN Bitrate Index

UNSIGNEDS

VAR

Opis pozycji:

Sub-Index

Access

PDO Mapping

Value Range

Default

Oh

rw

no

UNSIGNEDS

4

Pomiar wody

2100h: Water Level
Aktualny poziom wody pomniejszony o warto$¢ Offsetu (2102h). Wartos¢ ograniczona jest o zakres
pomiarowy 2101h. W przypadku btedu linijki lub btedu urzgdzenia zwracana jest wartosé ,,-1”.
e Dla typu czujnika MP-2 (2109h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2. Kontaktrony linijki pomiarowej miernika ptywakowego MP-2
roztozone sg co 1cm, przektada sie to na zaleznos¢: 1 kontaktron — 1cm poziomu wody.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2100h Water Level SIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro yes SIGNED16 no

2101h: Water Level Range
Maksymalny poziom wody. Warto$¢ uzywana w kalkulacji wyniku procentowego. Wartos¢ nie powinna

przekracza¢ maksymalnego mozliwego zakresu pomiarowego pomniejszonego o offset.

e Dla typu czujnika MP-2 (2109h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2. Typowa wartosc zakresu pomiarowego MP-2 wynosi 48.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2101h Water Level Range UNSIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw yes UNSIGNED16 Zakres pomiarowy: 48
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2102h: Water Level Offset
Przesuniecie poziomu zerowego pomiaru wody.

e Dla typu czujnika MP-2 (2109h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2102h Water Level Offset UNSIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNED16 0
2109h: Water Level Sesnsor Type
Wybor typu czujnika pomiarowego oraz rodzaju przetwarzania wejscia pomiarowego.
e 0: Nie zdeklarowano — Brak wejscia. Wytgczony.
e 1: Miernik ptywakowy MP-2 Nivomer — Wejscie analogowe 0.
e 2-255: Inny po ustaleniu z producentem. (domysinie wytgczono)
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2109h Water Level Sensor Type UNSIGNEDS VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNEDS8 1

2110h: Water Level Percent
Aktualny poziom wody. Wartos¢ obliczana na postawie aktualnego poziomu kontaktrondéw linijki
pomiarowej (2100h) dzielona przez zakres pomiarowy 2101h. W przypadku btedu linijki lub btedu
urzadzenia zwracana jest wartosc¢ ,,-1”.

e Wartosc¢ wyrazana w procentach z formatowaniem 100.00%.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2110h Water Level Percent SIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro yes SIGNED16 no

2115h: Water Level Delta Interrupt
Jesli do PDO mapowany jest obiekt 2100h lub 2110h i poziom wody 2100h zmieni sie zdefiniowang delte od
ostatniej transmisji wtedy PDO jest transmitowany ponownie. Wartos¢ 0 wytacza funkcje.
e Dla typu czujnika MP-2 (2109h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2115h Water Level Delta Interrupt SIGNED16 VAR
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Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no SIGNED16 0

2116h: Water Level lower limit Interrupt
Jesli do PDO mapowany jest obiekt 2100h lub 2110h i poziom wody 2100h przekroczy zdefiniowany prég od
ostatniej transmisji wtedy PDO jest transmitowany ponownie. Wartos¢ -1 wytgcza funkcje.
e Dla typu czujnika MP-2 (2109h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2116h Water Level lower limit Interrupt SIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no SIGNED16 -1

2117h: Water Level lower limit Interrupt
Jesli do PDO mapowany jest obiekt 2100h lub 2110h i poziom wody 2100h przekroczy zdefiniowany proég od
ostatniej transmisji wtedy PDO jest transmitowany ponownie. Wartos¢ 0x7fff wytgcza funkcje.
e Dla typu czujnika MP-2 (2109h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2117h Water Level upper limit Interrupt SIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no SIGNED16 7fffh

Pomiar fekaliow
2200h: Waste Level
Aktualny poziom fekaliéw pomniejszony o warto$¢ Offsetu (2202h). W przypadku btedu linijki lub btedu
urzadzenia zwracana jest wartosc¢ ,,-1”.

e Dla typu czujnika MP-2 (2209h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2.

e Dla typu czujnika SPF-2 (2209h = 2) do pomiaru wykorzystuje sie wejscia cyfrowe. Gdy aktywny jest
czujnik na wejsciu DI2 do rejestru 2200h przepisana zostanie wartos¢ z rejestru 2301h S:2. W
przypadku aktywacji obu wyjs¢ cyfrowych do rejestru 2200h wpisana bedzie wyzsza wartosc.
Warto$¢ moze by¢ definiowana dowolnie przez uzytkownika (centymetry, litry, procenty) i musi by¢
tego samego typu dla obiektéw: 2200h, 2201h, 2202h, 2215h, 2216h, 2217h, 2301h. Domyslnie
warto$¢ wyrazana w formacie 100% (Procent zapetnienia zbiornika).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2200h Waste Level SIGNED16 VAR
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Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro yes SIGNED16 no

2201h: Waste Level Range

Maksymalny poziom fekaliow. Wartos¢ uzywana w kalkulacji wyniku procentowego. Wartos¢ nie powinna
przekracza¢ maksymalnego mozliwego zakresu pomiarowego.
e Dla typu czujnika MP-2 (2209h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j

miernika ptywakowego MP-2. Typowa wartos¢ pomiarowa MP-2 wynosi 48.

e Dlatypu czujnika SPF-2 (2209h = 2) wartos¢ definiowana przez uzytkownika. Domyslnie 100%.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2201h Waste Level Range UNSIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw yes UNSIGNED16 100

2202h: Waste Level Offset
Przesuniecie poziomu zerowego pomiaru fekalidw.

e Dla typu czujnika MP-2 (2209h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2.
e Dla typu czujnika SPF-2 (2209h = 2) wartosc¢ definiowana przez uzytkownika. Domysinie wyrazana w

formacie 0-100%.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2202h Waste Level Offset UNSIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNED16 0

2209h: Waste Level Sesnsor Type
Wybor typu czujnika pomiarowego oraz rodzaju przetwarzania wejscia pomiarowego.
e 0: Nie zdeklarowano — Brak wejscia. Wytgczony.

e 1: Miernik ptywakowy MP-2 Nivomer — Wejscie analogowe 1.

e  2: Sygnalizatory poziomu fekalidow SPF-2 Nivomer lub sygnalizatory innego producenta z wyjsciem

przekaznikowym — Wejscie cyfrowe O, 1.

e 3-255: Inny po ustaleniu z producentem. (domysinie wytgczono)

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2209h Waste Level Sensor Type UNSIGNEDS VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no UNSIGNEDS8 2
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2210h: Waste Level Percent
Aktualny poziom fekaliéw. W przypadku btedu linijki lub btedu urzadzenia zwracana jest wartos$é ,,-1”.
e Wartos¢ wyrazana w procentach z formatowaniem 100.00%.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2210h Waste Level Percent SIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro yes SIGNED16 no

2215h: Waste Level Delta Interrupt
Jesli do PDO mapowany jest obiekt 2200h lub 2210h i poziom wody 2200h zmieni sie zdefiniowang delte od
ostatniej transmisji wtedy PDO jest transmitowany ponownie. Wartos¢ 0 wytacza funkcje.
e Dla typu czujnika MP-2 (2209h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2.
e Dla typu czujnika SPF-2 (2209h = 2) wartos¢ definiowana przez uzytkownika. Domysinie wyrazana w
formacie 0-100%.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2215h Water Level Delta Interrupt SIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no SIGNED16 0

2216h: Waste Level lower limit Interrupt
Jesli do PDO mapowany jest obiekt 2200h lub 2210h i poziom wody 2200h przekroczy zdefiniowany proég od
ostatniej transmisji wtedy PDO jest transmitowany ponownie. Wartos¢ -1 wytgcza funkcje.
e Dla typu czujnika MP-2 (2209h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2.
e Dla typu czujnika SPF-2 (2209h = 2) wartosc¢ definiowana przez uzytkownika. Domysinie wyrazana w
formacie 0-100%.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2216h Water Level lower limit Interrupt SIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no SIGNED16 -1

2217h: Waste Level lower limit Interrupt
Jesli do PDO mapowany jest obiekt 2200h lub 2210h i poziom wody 2200h przekroczy zdefiniowany prog od
ostatniej transmisji wtedy PDO jest transmitowany ponownie. Wartos¢ 0x7fff wytgcza funkcje.
e Dla typu czujnika MP-2 (2209h = 1) warto$¢ wyrazana jest w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowe;j
miernika ptywakowego MP-2.
e Dla typu czujnika SPF-2 (2209h = 2) wartosc¢ definiowana przez uzytkownika. Domysinie wyrazana w
formacie 0-100%.
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Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2217h Water Level upper limit Interrupt SIGNED16 VAR
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh rw no SIGNED16 7fffh

Wejscia i wyjscia
2301h: Digital Input Level Value
W przypadku wyboru metody pomiarowej 2h w obiekcie 2209h do pomiaru poziomu fekaliéw
wykorzystywane sg wejscia cyfrowe z podfgczonymi sygnalizatorami poziomu. Tablica 2301h przechowuje
wartosci pozioméw na jakich znajdujg sie sygnalizatory (Poziom proporcjonalny do wartosci zakresu
pomiarowego 2210h). Przekroczenie poziomu sygnalizatora na wejsciu pierwszym (sub-index 1h)
spowoduje wpisanie zawartosci rejestru do obiektu 2200h przechowujgcego aktualny poziom fekaliow. W
przypadku gdy aktywne s3 minimum dwa sygnalizatory do rejestru 2200h wpisana zostanie najwyzsza
wartosc.
e Wartos¢ moze byc¢ definiowana dowolnie przez uzytkownika (centymetry, litry, procenty) i musi by¢
tego samego typu dla obiektéw: 2200h, 2201h, 2202h, 2215h, 2216h, 2217h, 2301h. Domyslnie
wartos$¢ wyrazana w formacie 100% (Procent zapetnienia zbiornika).

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2301h Digital Input Level Value UNSIGNED16 ARRAY
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 2
1h rw no UNSIGNED16 80
2h rw no UNSIGNED16 100

2310h: Relay Output Level Value
Konfiguracje przekaznikow modutu MSC-2 dokonuje sie za pomocg obiektu 2310h. Rejestr kazdego
przekaznika sktada sie z 32bitéw ktérych wartosé mozna konfigurowaé w nastepujgcy sposob:
e Bit 31: Wartos¢ ,,1” wytacza przekaznik catkowicie.
e Bit 30: ,1” wytgcza przekaznik gdy warto$¢ jest mniejsza od ustalonego progu, ,0” wylacza
przekaznik gdy wartosc jest wieksza badz réwna ustalonego progu.
e Bity 16-23: UNSIGNEDS zrédto wartosci do poréwnania:

,0” —poziom wody 2100h
»1” —poziom fekaliow 2200h.
»,2” —poziom fekaliow wyrazony w procentach 2110h.
,»3” —poziom fekaliow wyrazony w procentach 2210h.
e Bity 0-15: SIGNED16 prog poréwnania. Wartos$é wyrazona w ilosci kontaktrondw linijki pomiarowe;j
lub w procentach w formacie 0.00%.

O
O
O
O

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2310h Relay Output Level Value UNSIGNED32 ARRAY
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Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default

Oh ro no UNSIGNEDS8 5

1h rw no UNSIGNED32 40000000h + 15

2h rw no UNSIGNED32 40000000h + 28

3h rw no UNSIGNED32 40000000h + 41

4h rw no UNSIGNED32 00010000h + 80

5h rw no UNSIGNED32 00010000h + 100

Zgodnie z domyslnymi warto$ciami rejestréw 2310h przekazniki przetgczane sg gdy:
e Przekaznik PK1 zostanie wytgczony gdy poziom wody 2100h bedzie mniejszy od 15

2311h-2315h: Relay 1-5

Konfiguracja przekaznika 1-5 modutu MSC-2 w formie rekordu. Rekord jest kopig odpowiedniego wpisu w
obiekcjie 2310h pod odpowiednim sub indeksem. Rejestry pod subindeksem mozna konfigurowaé w

nastepujacy sposob:

e Oh: Przechowuje najwiekszg wspierang warto$¢ sub-index

e 1h: Tryb pracy przekaznika:

O
O

O
O
O
O

e 3h: SIGNED16 prdg pordwnania. Wartos¢ wyrazona w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowej lub w

Bit 7 — Wartos¢ ,,1” wytacza przekaznik catkowicie.
Bit 6 — Wartosc¢ ,1” wytacza przekaznik gdy wartosc¢ jest mniejsza od ustalonego progu, ,,0”

Przekaznik PK2 zostanie wyfaczony gdy poziom wody 2100h bedzie mniejszy od 28
Przekaznik PK3 zostanie wyfaczony gdy poziom wody 2100h bedzie mniejszy od 41
Przekaznik PK4 zostanie wyfaczony gdy poziom fekaliéw 2200h osiggnie wartos¢ 80
Przekaznik PK5 zostanie wyfgczony gdy poziom fekaliéw 2200h osiggnie wartos¢ 100

wyltacza przekaznik gdy wartos¢ jest wieksza badz rowna ustalonego progu.
e 2h: Zrédto wartosci do poréwnania:
,0” —poziom wody 2100h
»1” —poziom fekaliow 2200h.
,2” —poziom fekaliow wyrazony w procentach 2110h.
,»,3” —poziom fekaliow wyrazony w procentach 2210h.

procentach w formacie 0.00%.

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
223;,112: Relay1-5 UNSIGNED32 RECORD
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 3
1h ro no UNSIGNED8 2311h: wartos¢ 40h
2312h: wartos$¢ 40h
2313h: wartos¢ 40h
2314h: wartos$¢ Oh
2315h: wartos$¢ Oh
2h ro no UNSIGNED8 2311h: wartos¢ Oh
2312h: wartos¢ Oh
2313h: wartos$¢ Oh
2314h: wartos¢ 1h
2315h: wartos¢ 1h
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3h ro no SIGNED16 2311h: wartos¢ 15
2312h: wartos¢ 28
2313h: wartosc 41
2314h: wartos$¢ 80
2315h: wartos$¢ 100

2400h: Work/Error LED Power On Color

Sterownik SSP2 wyposazony jest w kolorowg diode LED o nazwie ,work/error” ktérej kolor mozna
konfigurowaé¢ dla réinych standéw urzadzenia. Gdy zaden z warunkéw obiektéw 2401h-2404h nie jest
spetniony dioda $wieci z kolorem zdefiniowanym w obiekcie 2400h sub:1h wskazujac wtgczone zasilanie
urzadzenia. Kolor mozna zdefiniowac zgodnie z tabela:

Wartos¢ Kolor
0x00 Dioda nie swieci
0x01 Czerwony
0x02 Zielony
0x03 Z6tty
0x04 Niebieski
0x05 Fioletowy
0x06 Turkusowy
0x07 Biaty

Tabela 1. Definicje koloru diody LED work/error

Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2400h Work/Error LED Power On Color UNSIGNEDS RECORD
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 2
1h rw no UNSIGNEDS8 2 - Kolor zielony

2401h-2404h: Work/Error LED priority 1-4
Sterownik SSP2 wyposazony jest w kolorowg diode LED o nazwie ,work/error” ktérej kolor mozna
konfigurowaé¢ dla rdinych standw urzadzenia. Urzadzenia pozwala na ustalenie 4 warunkdéw i
odpowiadajgcych im koloréw diody LED zgodnie z priorytetem 1(najwyzszy) - 4(najnizszy). Gdy pierwszy z
warunkéw obiektdw 2401h-2404h jest spetniony dioda $wieci z kolorem zdefiniowanym w sub indeksie 2h.
Dla wybranych warunkéw nalezy zdefiniowaé poziom porédwnania w sub indeksie 3h, warto$¢ wyrazana jest
w ilosci kontaktrondw linijki pomiarowej lub w procentach w formacie 0.00%. Rejestry obiektu mozna
konfigurowa¢ w nastepujgcy sposob:

e 0Oh: Przechowuje najwiekszg wspierang wartos¢ sub-index

e 1h: Mode: Tryb warunku swiecenia diody LED zgodnie z tabelg 2

e 2h: Color: Kolor diody LED po spetnieniu warunku zgodnie z tabelg 1.

o 3h: Level: SIGNED16 prog poréwnania. Warto$¢ wyrazona w ilosci kontaktronéw linijki pomiarowej

lub w procentach w formacie 0.00%.
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Wartosé | Funkcja Swiecenie diody gdy:
Mode
0x80 Wytaczenie Brak sprawdzania warunku
0x00 Btad czujnika pomiaru wody Wartos$¢ obiektu 2100h jest mniejsza od 0
0x01 Btad czujnika pomiaru fekaliow | Wartos¢ obiektu 2200h jest mniejsza od 0
0x02 Niski poziom wody Wartos¢ obiektu 2100h jest mniejsza od zadanego poziomu
0x42 Wysoki poziom wody Wartos¢ obiektu 2100h jest wieksza od zadanego poziomu
0x03 Niski poziom fekaliow Wartos$¢ obiektu 2200h jest mniejsza od zadanego poziomu
0x43 Wysoki poziom fekalidow Wartos$¢ obiektu 2200h jest wieksza od zadanego poziomu
0x04 Niski poziom wody, warto$¢ | Wartos¢ obiektu 2110h jest mniejsza od zadanego poziomu
procentowa wyrazonego w procentach 0.00%
0x44 Wysoki poziom wody, wartos¢ | Wartos¢ obiektu 2110h jest wieksza od zadanego poziomu
procentowa wyrazonego w procentach 0.00%
0x05 Niski poziom fekaliow, warto$¢ | Wartos¢ obiektu 2210h jest mniejsza od zadanego poziomu
procentowa wyrazonego w procentach 0.00%
0x45 Wysoki poziom fekaliow, | Wartos¢ obiektu 2210h jest wieksza od zadanego poziomu
warto$é procentowa wyrazonego w procentach 0.00%
Tabela 2. Definicje warunkdéw poréwnania w celu ustalenia koloru diody LED work/error
Opis obiektu:
Index Name Data Type Object Code
2401h- I
Work/Error LED priority 1-4 UNSIGNED32 RECORD
2404h
Opis pozycji:
Sub-Index Access PDO Mapping Value Range Default
Oh ro no UNSIGNED8 3
1h ro no UNSIGNED8 2401h: wartos¢ 1h
— Btad czujnika fekaliéw
2402h: wartos¢ Oh
— Btad czujnika wody
2403h: wartosc¢ 45h
- Wysoki poziom fekaliow %
2404h: wartosc¢ 4h
- Niski poziom wody %
2h ro no UNSIGNEDS8 2401h: wartos¢ 1h - Czerwony
2402h: wartos¢ 1h - Czerwony
2403h: wartos$¢ 3h - Z6tty
2404h: wartos¢ 4h - Niebieski
3h ro no SIGNED16 2401h: wartos¢ 0
2402h: wartos¢ 0
2403h: warto$¢ 8000
2404h: wartos¢ 1500
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3. Domyslne mapowanie obiektéw PDO

Mapowanie TPDO 1

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
LSB MSB LSB MSB LSB MSB
SIGNED16 SIGNED16 SIGNED16
Poziom wody Poziom wody Zakres poziomu wody
w 0.00% 2100h 2101h
2110h
Typ transmisji: 254
Dtugos$é danych: 6 bajtéw
Czas przerwy (inhibit): 0
Czas event: 1000
Mapowanie TPDO 2
Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
LSB MSB LSB MSB LSB MSB
SIGNED16 SIGNED16 SIGNED16
Poziom fekaliow Poziom fekaliow Zakres poziomu fekalidow
w 0.00% 2200h 2201h
2210h

Typ transmisji: 254
Dtugos$é danych: 6 bajtéw
Czas przerwy (inhibit): 0
Czas event: 1000
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4. Wiadomosé EMCY

Wiadomosé EMERGENCY sktada sie z Kodu btedu EMCY (informacja o btedzie lub ich usunieciu), Rejestru
btedu [1001h] (informacja o stanie urzgdzenia) oraz Kodu btedu PRODUCENT (dodatkowe informacje do
identyfikacji typu btedu zdefiniowane przez producenta). Urzadzenie ze wzgledu na btedy moze znajdowac
sie w dwdch stanach: Brak btedéw ,Error Free”, Wystgpit btad ,Error Occurred”. Kazde nowe zdarzenie
btedu generuje przestanie komunikatu EMCY z aktualnymi informacjami oraz przejscie urzadzania w stan
»Error Occurred”. Komunikat dla danego typu btedu wysytany jest tylko raz, do czasu usuniecia wszystkich
btedéw i powrotu do stanu ,,Error Free”.

Wiadomosé¢ EMERGENCY
Bajt0 | Bajt1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt6 | Bajt7
Kod btedu EMCY Rejestr 0 0 0 Kod btedu PRODUCENT
LSB MSB btedu LSB MSB
[1001h]
Kod btedu EMCY:
Kod btedu EMCY Znaczenie
0000h Brak bteddw lub bfad usuniety
1000h Btad ogdlny
Rejestr btedu:
Bit | Znaczenie
0 Btad ogdlny
1
2
3
4 Btad komunikacji
5
6
7 Btad czujnika
Kod btedu PRODUCENT:
Kod btedu Znaczenie
0000h Brak bteddw lub bfad usuniety
5030h Btad czujnika (wody lub fekaliow)
8110h Przepetnienie buforu odbiorczego CAN (dane utracone)
8120h CAN w trybie pasywnym
8130h Btad protokotu ochronnego GUARD
8140h Przejscie ze stanu BUS-OFF
8220h Obiekty mapowane w PDO przekraczajg mozliwg dtugos¢ wiadomosci
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5. Zmiany

Wersja | Data Opis

/2019 2019-08-01 | Pierwsza wersja dokumentu.

[1/2019 | 2019-10-02 | - Zmiana rozdzielczosci Inhibit Time z 1ms na 100us dla obiektu 1015h, 1800 —
1801h dla subindeksu 3h
- Rozszerzono wsparcie predkosci transmisji o 10kBit/s i 20kBit/s

[11/2019 | 2019-10-07 | - Zmiana formatu przesytania wiadomosci EMERGENCY
- Zmiana formatu przechowywania historii btedu 1003h

IV/2019 | 2019-11-15 | - Zmiana wartosci domysinej obiektu 1017h
- Dodano kopie konfiguracji przekaznikdw subindekséw obiektu 2310h do
rekordéw 2311h-2315h.
- Dodano konfiguracje kolorow diody LED work/error: obiekty 2400h-2404h.
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